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Aktualizacja danych w systemie GEO-MAP

Utworzenie bazy danych systemu informacji o terenie jest jedynie pierwszym
krokiem do tego aby system mogi przynosi¢ zamierzone efekty. Drugim i rowniez
bardzo waznym jest zadbanie o aktualnos¢ zgromadzonych w nim danych. W systemie
GEO-MAP problem aktualizacji danych zawsze traktowany byt jako niezwykle istotny
i praktycznie od samego powstania systemu (tj. od roku 1992) wprowadzano nowe
i doskonalono istniejqce mechanizmy aktualizacji danych. Zawsze na pierwszym
miejscu  stawiano  mozliwos¢  jak  najwiekszego  zautomatyzowania  tego
skomplikowanego procesu. W chwili obecnej po kilku latach doswiadczen mechanizmy
te osiqgnely peinq dojrzalos¢ i sq wykorzystywane praktycznie w Wojewodzkich
Osrodkach Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Podstawowe zasady
wykorzystywane w aktualizacji danych z wykorzystaniem systemu GEO-MAP bedq
przedmiotem niniejszego referatu.

1. Informacje wstepne

System informacji terenowej GEO-MAP jest narzedziem do gromadzenia informacji
o obiektach terenowych ich aktualizacji, analizy, udostgpniania oraz wykonywania réznorodnych
prac projektowych i zasilania zgromadzonymi danymi innych systeméw. GEO-MAP jest systemem
obiektowym przechowujacym w swojej bazie danych informacje geometryczne i opisowe zwiazane
z obiektami $wiata rzeczywistego. Przyjeta struktura danych pozwala obok wykorzystania systemu
jako narzedzia do tworzenia obrazu mapy (czyli prezentacji obiektow przyporzadkowanymi im
znakami umownymi) réwniez wykorzystywa¢ go do przetwarzania zgromadzonych danych
polegajacego na ich analizie czy generalizacji. Przedstawione funkcje oferowane przez GEO-MAP
sa zgodne z podstawowymi funkcjami jakie wymagane sa od systemdéw informacji przestrzenne;j.

System opracowany zostat w firmie GEO-SYSTEM w roku 1992. Obecnie dostgpne sa dwie
wersje systemu dla srodowisku DOS oraz dla Windows 95 i NT. Zaréwno w wersji dla DOS jak
i Windows system posiada dwie wersje jezykowe polska i angielska. GEO-MAP nie wymaga
zadnego dodatkowego oprogramowania (jest systemem w pelni autonomicznym).

W chwili obecnej system posiada 350 instalacji w roznych konfiguracjach. Wérdd uzytkownikow
znajduja si¢ firmy produkcyjne, urzedy administracji panstwowej i samorzadowej oraz szkoly i
uczelnie. Schematycznie obecny stan systemu przedstawiono na rysunku 1.

Najistotniejszymi zmianami jakie zaszty w systemie od ostatniej prezentacji na VII konferencji
TIP sa:
opracowanie wersji systemu dla Windows,
opracowanie modutu do konwersji GEO-MAP - SWING oraz SWING - GEO-MAP,
dodanie mozliwosci automatycznego tworzenia szkicow tyczenia,
wprowadzenie przystaniania obiektow liniowych ich opisem (w szczegoélnosci dotyczy
uzbrojenia podziemnego),
e rozszerzono zakres atrybutdw obiektow o date ich pozyskania oraz oznaczenie operatu na
podstawie ktoérego zostaty pozyskane,
e zmodyfikowanie funkcjonujace wcze$niej mechanizmow aktualizacji tak aby wykorzystywaty
rozszerzone informacje o obiekcie oraz wydzielenie ich do specjalnego bloku zwiazanego
z obstuga zasobu.
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Rys. 1. Schemat systemu GEO-MAP

== GED-MAP

Pl £oom Opcje Twdre Edycja Blok  Export  Import Window  WODGIE  Help
=0z Rl

<2 Demol000.map -> Parametry aktywnego obiektu

.\M &7( K.od |531E| Mazwma Ibud_l,lnek ogrioodpormy

Wwarstwa:  |[BUDYNKI

—Atbuty wyliczalne
MP - I E Obwwid : I 3922 m Fuole : I 28 mi

Atrubuty

Funkcia I

Liczba kondygnaci |||

Murner porzadicowy I'l A
wani I
O grodek
Data 1997 03.07 HrkEM | KER-399/1997

[

| | <= 5513450 498 Y= 4661231 640 7
i start| ElPasek skeétow Microsoft 0..| B Microscit word - Tipss1 [ GEO-MAP B 113

Rys. 2. Ilustracja informacji o obiekcie zawartej w systemie GEO-MAP

W efekcie wprowadzonych zmian proces aktualizacji danych ulegl znacznemu usprawnieniu
a dodatkowo system jest w stanie odtwarza¢ stan mapy na dowolnie okre§lony dzien.

2. Zasady aktualizacji danych



Majac na uwadze funkcjonowanie systemu w Os$rodkach Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej, a co za tym idzie wykorzystywanie systemu GEO-MAP do obstugi zasobu
(wydawania i aktualizacji danych) przyjeto rozwiazania przedstawione ponize;.
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Rys. 3 Schemat aktualizacji danych w systemie GEO-MAP

Proces zastapienia danych starych na dane zaktualizowane odbywa si¢ automatycznie.
Ponizej przedstawiono opis poszczegdlnych etapdéw aktualizacji. W przyjetym opisie przyjeto dla
atrybutu obiektu okreslajacego podstawe jego wprowadzenia do zasobu nazwe ,,Numer KEM”.

2.1 Wydawanie danych

System wydaje fragment bazy danych w obszarze i o tresci okreslonych przez uzytkownika.
W poprzednich wersjach tak wydzielony do aktualizacji obszar podlegat zablokowaniu przed edycja i
wydawaniem do aktualizacji innym osobom. Obecnie zrezygnowano z takiego rozwigzania
dopuszczajac mozliwos¢ wydawania tych samych danych innym osobom (konieczno$¢ taka
wymusity realia ODGiK). Wykonawca otrzymujac takie dane dysponuje informacja o dacie
wprowadzenia poszczegdlnych obiektow do zasobu oraz o numerze KEM na podstawie ktorego
zostaly wprowadzone co jest przydatne do badania dokumentéw archiwalnych.

2.2 Tworzenie wykazu zmian

Po otrzymaniu zaktualizowanych danych od wykonawcy nastgpuje (w sposob automatyczny)
tworzenie wykazu zmian jakie nalezy wprowadzi¢ do zasobu w wyniku prac aktualizacyjnych.
Zapisane sa w nim informacje dotyczace obiektow, ktore nalezy usuna¢ z zasobu oraz informacje o
obiektach nowych wprowadzanych w wyniku wykonanej aktualizacji. Wykaz niniejszy
wykorzystywany bedzie w kolejnych fazach procesu aktualizacji.

2.3 Kontrola techniczna

W fazie niniejszej wykaz zmian (otrzymany w poprzednim etapie) wczytywany jest wstepnie
do bazy z ktorej zostat wydany w celu dokonania kontroli technicznej wykonanej pracy. W rezultacie
tych czynno$ci mozemy stwierdzi¢ np. pomierzenie przez wykonawce pewnych obiektow, ktore juz
zostaly wprowadzone do zasobu na podstawie innych (pdzniej wydanych ale wczesniej zwrdconych)
robot i podja¢ w zwiazku z tym decyzj¢ o tym ktore z nich maja by¢ w zasobie. Zakladane jest
bowiem, ze obszar wydany jednemu wykonawcy nie jest blokowany i moze by¢ wydany rowniez
innemu wykonawcy w ramach innej roboty. Nalezy w tym miejscu dodaé, ze ewentualne zmiany
dokonywane sa jedynie w wykazie zmian nie naruszaja na tym etapie wtasciwej bazy.



2.4 Aktualizacja

W wyniku niniejszego etapu nastgpuje wprowadzenie do zasobu zatwierdzonego wykazu
zmian z przypisaniem nowym obiektom daty wprowadzenia do zasobu oraz numeru KEM na
podstawie, ktorego sa wprowadzane. Obiekty usuwane z zasobu wprowadzane sa do archiwum wraz
z data usunigcia oraz rowniez numerem KEM, na podstawie, ktorego sa usuwane. Tak wigc
modyfikacja wlasciwej bazy danych realizowana jest tylko w tym etapie aktualizacji. Wyjatkiem od
niniejszej zasady jest przyjecie do zasobu nowego pliku w calosci. Realizowane jest to przez inna
funkcje, ktora jedynie przypisuje wszystkim obiektom datg wprowadzenia oraz numer KEM.

3. Odtwarzanie stanow archiwalnych

Wprowadzone mechanizmy aktualizacji i zakres informacji w bazie danych systemu
pozwalaja na odtworzenie stanu mapy na dowolny dzien a nawet godzing (bo taka informacja roéwniez
istnieje 1 moze by¢ wykorzystana). Aby jednak byto to mozliwe wszystkie zmiany w zasobie musza
by¢ realizowane procedura opisana w rozdziale 2, gdyz tylko w jej wyniku atrybuty DATA i Numer
KEM moga by¢ zmieniane.
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